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VTT

— Liukkauden automaattinen tunnistus-projekti LIUTU oli vuonna 2005 VTT:n
rahoittama erillishanke

— Hankkeessa osoitettiin menetelman toimivuus

— Nyt liukkauden automaattinen tunnistus on osa kolmivuotista RASTU-
hanketta yhdessa kuormanpainon automaattisen tunnistuksen kanssa nimella
LIKU

— Perusidea: llman erillista anturointia voidaan kuorma-auton CAN tietovaylasta
tunnistaa automaattisesti kitkatason muutokset tielld. Jarjestelma varoittaa
kuljettajaa ja lahettdaa sanoman esim. kelikeskukseen, josta voidaan lahettaa
varoitus kaikille lahistoélla oleville autoille. Sitda mukaa kuin ajoneuvojen
"mustat laatikot” yleistyvaét ja ne siséltavét tunnistamisen mahdollistavan
ohjelman, kulkee tiestblla lopulta tuhansia kitkamittareita.
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— Varoituksen lisaksi jarjestelmasta on hyotya myos
liukkaudentorjunnassa ja kunnossapidon seurannassa.

— Liukkauden tunnistusjarjestelma voisi olla osa VARO-
jarjestelmaa. Liukkauden tunnistus verifioisi ennusteen.

— Voisi olla osa End2end-palvelun kaltaista konseptia

ol
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— Liukkauden tunnistus perustuu mittauksiin luistosta (vetavien ja vetamattomien
pyorien nopeusero), tehonkaytosta ja auton massasta

— Ongelmana autojen erilaisuus (rakenne, renkaat, kuormat), tieston erilaisuus ...

— Olennaista on tunnistaa kitkatason muutos ennen kuin rengas sutii. Renkaan
sutiessa auton omat jarjestelmat korjaavat ajoa ja kuljettaja huomaa muutenkin,
etta on liukasta
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Testeja, mittauksia ...
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Jatko

— Liukkauden tunnistus on osa RASTU-hanketta
— Tehdaan yhdessa automaattisen kuormantunnistuksen kanssa
— Testilaitteet (TechnoSmart Oy) asennettu kymmeneen Transpointin autoon

— Tietojen analysoinnissa mukana Oulun yliopisto
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Automaattinen kuormantunnistus, tuloksia
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